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0200HO12424 HAILED x CRIMSON x FRAZZLED

& i

ROBOT+ AzA2

MATCREST HAILED
MELARRY DREAM ON
ABS CRIMSON
GS-EDG FRAZZLED DAFODIL GP-82-4YR-USA
MELARRY JOSUPER FRAZZLED
MS 55715 DIRECT 32462 VG-87-4YR-USA DOM

GTPI 3105
TDTRTLTY MWT TV~ 99%-| HH1F HH2F HH3F HH4F HH5F HH6F HCDC HMWF
Reg. #: HO840M3224956330 aAa: DMS: 135,345

Nacimiento: 03/30/2021 Caseina Kappa: AA Caseina Beta: A2A2

CARACTERISTICAS DE GESTION DE SEMEX SEMEX / 08-26

Inmunidad 102 Inmunidad de los terneros 100 Robot Index 107
PRODUCCION | 13 Hatos 779 Hijas 98% Contf. CDCB-G / 08-26
Leche Ibs Grasa Ibs Grasa % Proteina Ibs Proteina %

1571 56 -0.03 64 +0.04
NM$ 722 CM$ 743 FM$ 670 GM$ 707 DWP$ 845
Eficiencia de Conversién IR Comida Ahorrada Eficiencia Metano Rapidez en el Ordeiie
233 53 163 98 7.27

Promedio de la Hija (kg-ME) Leche 28,166 Ibs Grasa 1,194 Ibs Proteina 976 Ibs

Vida Productiva 3.1 Tasa Prefiez Vacas 0.4

SCS 3.13 Tasa Prefiez Novillas -1.0

Tasa de prefiez de las hijas -0.2 Facilidad del Parto 1.2% 73% Conf.

Supervivencia 0.9 Facilidad del Parto - Hijas 1.3% 70% Conf.

Durabilidad Novillas 0.6 Nacen Muertas 3.5%

indice de Fertilidad 0.2 Hijas con crias muertas 2.8%
1 Hatos 21 Hijas 83% Conf. HAUSA-G / 08-26

PTA Tipo -0.63 HO Conformation Composite 0.09

Compuesto de Ubres 0.19 Compuesto Corporal -1.33

Compuesto de Patas y Pezufias -0.67 Compuesto Lechero -1.50
Estatura | Baja -1.08
Fortaleza ] Débil -1.36
Prof. Corporal | Poco Profundo -1.69
Forma Lechera [ | Tosca -0.23
A. de la Grupa | Isquiones Altos -0.27
Amplitud de Grupa [ | Angosta -0.45
Vista Lat. P. Traseras || Curvas +0.35
Patas Traseras, Vista de Atras [ ] Corvejénes Metidos -1.22
Ang. Talén I Bajo -0.60
Compuesto de Patas y Pezufas | Bajo -0.75
Insercion ubre Delantera 1 Suelta -0.10
Ancho Ubre Trasera | Angosto -0.11
Altura Ubre Trasera | Baja -0.03
Ligamento Central I Fuerte +0.06
Prof. Ubre 1 Poco Profundo +0.09
Posicién Pezones Delanteros [ | Abiertos -0.19
Longitud de Pezones || Cortos -0.51
Posicién Pezones Traseros 1 Cerrados +0.11
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